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01 Robot stereotaktyczny

Neurostar jest twoérca i jedynym producentem robotéw stereotaktycznych.

Uzywajac robotow stereotaktycznych uzytkownik skupia sie na eksperymencie, bez
koniecznosci manualnej manipulacji stereotaksja.

Integracja z atlasem mozgu i intuicyjna kontrola ruchu umozliwiajg duzg doktadnosg,
wysoka przepustowos¢ badan elektrofizjologicznych i iniekcji stereotaktycznych.

Zalety

Planowanie eksperymentu

Komputerowe sterowanie
Integracja atlasu Regulacja katow

Intuicyjna nawigacja

Korekcja pochylenia gtowy




02  Robot stereotaktyczny

Konfiguracje Dodatki
—%‘ pOjedyncza ‘1 Robot do wiercenia

Robot do mikroiniekgcji

—% ’%’- pOdWéjna O Inteligentny

\ wykrywacz bregmy

Unikniecie btedu ludzkiego

Zdefiniowanie
i przechowanie celow

Ustawienie punktu bregma
Ultra precyzja
Oszczednos¢ czasu
Wysoka przepustowosé

Procedury wielopunktowe




Robot stereotaktyczny

z systemem do wiercenia i iniekdji

Robot stereotaktyczny

z systemem do wiercenia

i iniekgji jest unikalnym
narzedziem do
automatycznego wiercenia

i nastepujacej po nim iniekgji
bez wymiany narzedzi

na manipulatorze.

Po napetnieniu strzykawki
mozesz wykonac serie iniekdji
bez rekalibracji.

Wysokoprzepustowe wiercenie i iniekcje
Wielopunktowe mikroiniekcje

Wyciecie otworu w czaszce w ksztatcie czworokata
Kontrola konturu wiercenia

Gtadkie krawedzie

Scieranie kosci czaszki

Idealny do zastosowan w optogenetyce

Precyzyjna kontrola gtebokosci

Bez wymiany narzedzi Definiowanie/Przechowywanie celéw Gtadkie krawedzie




04 Robot do mikroiniekcj

Ultraprecyzyjna mikroiniekcja
Ultraprecyzyjne pozycjonowanie strzykawki
Wielopunktowe iniekcje

Zréznicowane procedury dla wielu zwierzat

Zréznicowane dawki iniekgji

Minimalna objetos¢ dawki: 20 pl

Robot do mikroiniekgji
tgczy sterowanie
atlasem, ultraprecyzyjne
pozycjonowanie

igty strzykawki i

wysoka rozdzielczos¢
mikroiniekgcji
stereotaktycznych.

Takze
dostepny jako
kapilarny
nanoiniektor



05 Robot do wiercenia

Stereotaktyczny
robot do wiercenia
umozliwia
najwyzszg precyzje
we wszystkich
zabiegach wiercenia
wymaganych do
mikroiniekgcji lub
umieszczenia

Bezpieczne wiercenie z kontrolg
gtebokosci

Kraniotomia
Wyciecie czworobocznego ksztattu

Scieranie koéci czaszki

Petna kontrola robota

Stereotaktyczne oprogramowanie
z integracjg atlasu

Wysoka doktadnos¢ pozycjonowania

Eliminacja btedéw ludzkich

Wykorzystanie koordynatéw
odnoszacych sie do punktu bregma




06 Inteligentny wykrywacz bregmy

Inteligentny wykrywacz
bregmy automatycznie
wykrywa bregme i przesuwa
sonde stereotaktycznego
robota doktadnie nad nia.

Wykonuje zdjecia i rejestruje
film. Latwo i efektywnie
zapewnia staty monitoring

i dokumentacje
wykonywanych zabiegdw.

Wykrywanie bregmy Obraz wideo

Pozycjonowanie manipulatoréw

Integracja z atlasem
na podstawie obrazu z kamery gracj

Monitoring zabiegu Wykonanie zdjec¢ z zabiegu




O/ Bezprzewodowy kapilarny nanoiniektor

Bezprzewodowy,
z akumulatorkiem

Obstuga smartfonem,
tabletem

Komputerowe
sterowanie

Bezprzewodowy kapilarny nanoiniektor zostat specjalnie zaprojektowany do
ultraprecyzyjnych nanolitrowych iniekcji do oocytéw, tkanek moézgu itp.

Bezprzewodowy szklany kapilarny
nanoiniektor

Intuicyjny interfejs

Objetosci zdefiniowane przez
uzytkownika

Dawki zdefiniowane przez
uzytkownika

Eksperymenty in vitro lub in vivo

Montowany na
mikromanipulatorach robota
stereotaktycznego




08 Bezprzewodowa cyfrowa stereotaksja

[ LT

Neurostar rozwinat system Bezprzewodowej cyfrowej stereotaksji. To wiecej niz tylko cyfrowa
stereotaksja. Podobnie jak Robot stereotaktyczny posiada oprogramowane ze zintegrowanym
atlasem stereotaktycznym. Pozycja sondy jest monitorowana w odniesieniu do zaadaptowanego

atlasu mézgu zwierzecia.

Bezprzewodowy monitoring pozycji sondy

Integracja atlasu
Osobnicza adaptacja atlasu
Korekcja pochylenia gtowy
Trajektorie kagtowe

Wysoka doktadnosc
Planowanie eksperymentu




09 Robot do elektrofizjologii Gotowy do uzycia zestaw

do elektrofizjologii
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Ultraprecyzyjne pozycjonowanie Nagrywanie spike'dw
Opcje ustawienia predkosci Nagrywanie LFP
Precyzja 1 mikrona Akwizycja danych

Korekcja pochylenia glowy Programowanie stymulagcji

i \ Sortowanie spike'dw

ACTION
POTENTIALS

Integracja atlasu

Monitoring elektrod

Intuicyjne oprogramowanie




10 Dlaczego warto wybrac

robota stereotaktycznego?

KLASYCZNA ROBOTY

stereotaksja stereotaktyczne

integracja z atlasem

]

komputerowe
sterowanie

»

korekta ustawienia

O
o)

unikniecie btedéw
ludzkich

ultraprecyzja

O,

oszczednosc¢ czasu




Robot stereotaktyczny
z systemem do wiercenia i iniekgji

Bezprzewodowa

Inteligentny wykrywacz bregmy cyfrowa stereotaksja
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